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PCL y PCLATH 

P C L A T H

PCLATH<4:0>

PC

12

PCH PCL

8 7 0

8

5

Instrucciones con
destino en el PCL

ALU

 El PC está formado por 13 bits que direccionan la memoria de programa, estos 
bits se encuentran en los registros PCL que puede ser leído y escrito y PCH, al 
que se tiene acceso a través del registro PCLATH. 

 



PCL y PCLATH 

 Las instrucciones CALL y GOTO solo proporcionan 11 bits de la dirección a saltar. 
Esto limita el salto dentro de cada banco a 2K. 

 Cuando se desea cambiar del banco hay que programar correctamente los bits 
PCLATH<4:3> que seleccionan el banco. 

 Es labor del programador modificar estos bits en las instrucciones CALL y GOTO. 

PCLATH

PCLATH< 4:3>

PC

12

PCH PCL

8 7 0

11

2

11 10

GOTO, CALL

Opcode< 10:0>



Mapa de memoria PIC16F886/887 
PC<12:0> 

Nivel 1 de Stack 

Vector de Reset 

Vector de Interrupciones 

Página 0 

Página 1 

Página 2 

Página 3 

0000h 

0004h 

0005h 

07FFh 

0800h 

0FFFh 

1000h 

17FFh 

1800h 

1FFFh 

Memoria de 

programa  

en el chip 8K 

CALL, RETURN 

RETFIE RETLW 

Nivel 2 de Stack 

Nivel 8 de Stack 



Mapa de memoria PIC16F883/884 
PC<12:0> 

Nivel 1 de Stack 

Vector de Reset 

Vector de Interrupciones 

Página 0 

Página 1 

Página 2 

Página 3 

0000h 

0004h 

0005h 

07FFh 

0800h 

0FFFh 

1000h 

17FFh 

1800h 

1FFFh 

Memoria de 

programa  

en el chip 4K 

CALL, RETURN 

RETFIE RETLW 

Nivel 2 de Stack 

Nivel 8 de Stack 

Memoria no 

 implementada 



Direccionamiento Directo e Indirecto 

Memoria
de datos

Banco 0 Banco 1 Banco2 Banco3

00h 80h 100h 180h

7Fh FFh 17Fh 1FFh

Direccionamiento Indirecto

Registro FSR

Direccionamiento Directo

RP1:RP0 6 0

Selección de Banco

Código de operación instrucción

Dirección dentro del Banco Selección de Banco Dirección dentro del Banco

IRP

00 01 10 11



Registro de Status (03h,83h,103h,183h) 

IRP: Selección de bancos para el direccionamiento indirecto 

1: Bancos 2 y 3 (100-1FFh) 

0: Bancos 0 y 1 (00-FFh) 

RP<1:0>:Selección del banco para el direccionamiento directo 

00 Banco 0 (00-7Fh)  

01 Banco 1 (80-FFh)  

10 Banco 2 (100-17Fh) 

11 Banco 3 (180-1FFh) 

R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 

IRP RP1 PR0 #T0 #PD Z DC C 

bit7 bit 0 

     



Registro de Status (03h,83h,103h,183h) 

#PD : Power Down 

1: Tras conectar VDD o al ejecutar la instrucción CLRWDT 

0: Al ejecutar la instrucción SLEEP 

 #TO: Timer Out 

1:Tras conectar VDD o ejecutar CLRWDT o SLEEP 

0 :Al desbordar el temporizador de WDT 

 

R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 

IRP RP1 PR0 #T0 #PD Z DC C 

bit7 bit 0 

     



Registro de Status (03h,83h,103h,183h) 

C : Señalizador de acarreo en el octavo bit 

1: Acarreo en la suma y no en la resta 

0: Acarreo en la resta y no en la suma 

Este bit también se utiliza en las instrucciones de rotación  

 DC: Señalizador de acarreo en el 4º bit de menos peso. 

1: Acarreo en la suma 

0 : No acarreo en la suma 

En la resta lo contrario 

 Z: Señalizador de cero 

 1: el resultado de la última operación aritmética o lógica es cero 

 0: El resultado de la última operación es distinto de cero 

 

R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 

IRP RP1 PR0 #T0 #PD Z DC C 

bit7 bit 0 

     



Comprobación de que un registro es 

mayor o menor que otro 

Operación A-B Resultado Bits de Carry y 

Zero 

A>B Positivo C=1 y Z=0 

A<B Negativo C=0 y Z=0 

A=B Cero C=1 y Z=1 

Movlw  Dato_B ;Dato_B W 

Sublw  Dato_A ;DatoA – W W 

   o 

Movlw  Dato_B ;Dato_B  W 

Subwf  Dato_A,W ;Dato_A-W  W 

 



Registro OPTION_REG 

(81h,181h) 

RBPU# : Resistencia Pull-up Puerto B 

1: Desactivadas para el PIC16F87X (para el 16C84 es al contrario) 

0: Activadas para el PIC16F87X (para el 16C84 es al contrario) 

INTEDG: Flanco activo control de interrupciones 

1: Flanco Ascendente 

0: Flanco Descendente 

R/W -1 R/W -1 R/W -1 R/W -1 R/W -1 R/W -1 R/W -1 R/W -1 

RBPU INTED T0SC T0SE PSA PSA2 PSA1 PSA0 

bit7 bit 0 



Registro OPTION_REG 

(81h,181h) 

T0CS: Tipo de Reloj para TMR0 

1: Pulsos introducidos a través de T0CK1 (Contador) 

0: Pulsos de reloj interno Fosc/4 (Temporizador) 

T0SE: Tipo de flanco en TOCK1 

1: Incremento de TMR0 cada flanco descendente 

0: Incremento de TMR0 cada flanco ascendente 

PSA: Asignación del divisor de frecuencia 

1: El divisor de frecuencia se asigna al WDT 

0: El divisor de frecuencia se asigna al TMR0 

R/W -1 R/W -1 R/W -1 R/W -1 R/W -1 R/W -1 R/W -1 R/W -1 

RBPU INTED T0SC T0SE PSA PS2 PS1 PS0 

bit7 bit 0 



Registro OPTION_REG 

(81h,181h) 

PS2:PS0: Rango con el que actúa el Divisor de frecuencia 

 PS2 PS1 PS0 Divisor del TMR0 Divisor del WDT 

   0      0     0   1:2   1:1 

   0      0     1   1:4   1:2 

   0      1     0   1:8   1:4 

   0      1     1   1:16   1:8 

   1      0     0   1:32   1:16 

   1      0     1   1:64   1:32 

   1      1     0   1:128   1:64 

   1      1     1    1:256   1:128 

R/W -1 R/W -1 R/W -1 R/W -1 R/W -1 R/W -1 R/W -1 R/W -1 

RBPU INTED T0SC T0SE PSA PS2 PS1 PS0 

bit7 bit 0 



Interrupciones en de los PIC16F88X 



Registro INTCON (0Bh,8Bh,10Bh,18Bh) 

GIE: Activación Global de Interrupciones 

1: Concedido el permiso de interrupciones 

0: No hay posibilidad de interrupciones  

PEIE: Activación de interrupciones de los periféricos que 

no se controlan desde INTCON 

1: Habilita interrupciones de los periféricos 

0: Habilita interrupciones de los periféricos 

R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 

GIE PEIE T0IE INTE RBIE T0IF INTF RB0IF 

bit7 bit 0 

   



Registro INTCON (0Bh,8Bh,10Bh,18Bh) 

T0IE: Activación de la interrupción del TMR0 

1: Interrupción activada 

0: Interrupción desactivada 

INTE: Activación de la interrupción externa por RB0 

1: Interrupción activada 

0: Interrupción desactivada 

RBIE: Activación de la interrupción por cambio de estado del PortB 
1: Interrupción activada 
0: Interrupción desactivada 

  

R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 

GIE PEIE T0IE INTE RBIE T0IF INTF RB0IF 

bit7 bit 0 

   



Registro INTCON (0Bh,8Bh,10Bh,18Bh) 

INTF: Señalizador de estado de la interrupción externa por RB0 

1:La entrada de la interrupción se ha activado. Se borra por software  

0:No hay interrupción externa 

T0IF: Señalizador de rebosamiento del TMR0 

1: El TMR0 se ha desbordado. Se borra por software  

0: El TMR0 no se ha desbordado 

RBIF: Señalizador de cambio de estado del Port B 

1:Cuando cambia de estado cualquier línea de PB (RB<7:4> ). Se borra por software  

0:Ninguna entrada de PB (RB<7:4>) ha cambiado 

 

R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 

GIE PEIE T0IE INTE RBIE T0IF INTF RB0IF 

bit7 bit 0 

   



Registro PIE1 

(8Ch) 

ADIE: Habilita interrupción por fin de conversión de A/D 

1 = Habilita interrupción del convertidor A/D 

0 = inhabilita interrupción del convertidor A/D 

R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 

-- ADIE RCIE TXIE SSPIE CCP1IE TMR2IE TMR1IE 

bit7 bit 0 



Registro PIE1 

(8Ch) 

RCIF: Habilitación de interrupción cuando se llena el buffer de recepción del 

USART 

1= Habilita interrupción por la recepción del USAR  

0= inhabilita interrupción por la recepción del USAR 

TXIE: Habilitación de interrupción cuando se vacia el buffer de transmisión del 

USAR 

1= Habilita interrupción de transmisión del USART 

0= inhabilita interrupción de transmisión del USART 

 

R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 

--- ADIE RCIE TXIE SSPIE CCP1IE TMR2IE TMR1IE 

bit7 bit 0 



Registro PIE1 

(8Ch) 

SSPIE: Habilitación de interrupción  por el puerto serie asícrono (SSP). 

1 = Habilita interrupción del SSP 

0 = inhabilita interrupción del SSP 

CCP1IE:Habilitación de interrupción del módulo CCP1 cuando se produce una 

captura o comparación. 

1 = Habilita interrupción del CCP1 

0 = inhabilita interrupción del CCP1 

 

R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 

--- ADIE RCIE TXIE SSPIE CCP1IE TMR2IE TMR1IE 

bit7 bit 0 



Registro PIE1 

(8Ch) 

TMR2IE: interrupción por TMR2 que está emparejado con PR2 

1 = Habilita interrupción por TMR2 

0 = Inhibe la interrupción TMR2 

TMR1IE: interrupción por desbordamiento del TMR1 

1 = Habilita interrupción por desbordamiento del TMR1 

0 = Inhabilita interrupción por desbordamiento del TMR1 

R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 R/W 0 

--- ADIE RCIE TXIE SSPIE CCP1IE TMR2IE TMR1IE 

bit7 bit 0 



Registro PIR1 

(0Ch) 

ADIF: Flag de fin de conversión del convertidor A/D 

1 = El convertidor A/D ha finalizado la conversión 

0 = El convertidor A/D no ha realizado o no ha finalizado la conversión 

R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 

--- ADIF RCIF TXIF SSPIF CCP1IF TMR2IF TMR1IF 

bit7 bit 0 

        



Registro PIR1 

(0Ch) 

RCIF: Flag de recepción por el USART 

1= El buffer de datos recibidos por el USART está lleno 

0= El buffer de datos recibidos por el USART no está lleno 

TXIF: Flag de transmisión el USART 

1= El buffer de datos a transmitir está vació  

0= El buffer de daos a transmitir no está lleno 

R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 

PSPIF ADIF RCIF TXIF SSPIF CCP1IF TMR2IF TMR1IF 

bit7 bit 0 

        



Registro PIR1 

(0Ch) 

SSPIF: Flag de interrupción del Puerto Serie Síncrono (SSP) 

 En Modo SPI 

 Ha tenido lugar una Transmisión/Recepción 

 En Modo I2C Slave 

 Ha tenido lugar una Transmisión/Recepción 

 En Modo I2C Master 

Ha tenido lugar una Transmisión / Recepción 

La condición de salida iniciada se completó por el módulo de SSP. 

La condición de parada inicio se completó por el módulo de SSP. 

La condición de reinicialización se completo por el módulo SSP 

Una condición de la salida se ha realizado mientras el módulo de SSP estaba en estado de espera (sistema de 
Multimaster). 

 

R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 

--- ADIF RCIF TXIF SSPIF CCP1IF TMR2IF TMR1IF 

bit7 bit 0 

        



Registro PIR1 

(0Ch) 

CCPIF: Flag del módulo CCP1 

Modo Captura: 1=Se ha producido una captura de TMR1 

Modo Comparación: 1= Se ha realizado una comparación de TMR1 

TMR2IF: Flag de interrupción si TMR2 coincide con PR2  

1 = Si TMR2 coincide con PR2 

0 = no se produce coincidencia entre TMR2 y PR2 

TMR1IF: Flag de desbordamiento del TMR1 

1 = desbordamiento del TMR1, debe ponerse a “0” por software 

0 = no se ha producido desbordamiento del TMR1 

R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 

--- ADIF RCIF TXIF SSPIF CCP1IF TMR2IF TMR1IF 

bit7 bit 0 

        



Registro PIE2 

(8Dh) 

OSFIE: Permiso de Interrupción del circuito de detección de fallos del oscilador del sistema 

1 = Interrupción habilitada 

0 = Deshabilita la interrupción 

C2IE : Habilita la interrupción del comparador numero 2 

1 = Habilita la interrupción  

0 = Deshabilita interrupción  

C2IE: Habilita la interrupción del comparador numero 1 

1 = Habilita interrupción  

0 = Deshabilita interrupción 

R/W-0 R/W 0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 U-0 R/W 0 

OSFIE C2IE C1IE EEIE BCLIE ULPWUIE -- CCP2IE 

bit7 bit 0 



Registro PIE2 

(8Dh) 

EEIE : Habilita la interrupción por escritura en la E2PROM de usuario 

1 = Habilita la interrupción por escritura en la E2PROM de usuario 

0 = Deshabilita la interrupción por escritura en la E2PROM de usuario 

BCLIE : Habilita la interrupción por colisión en el bus SSP cuando dos o más 

maestros intentan transferir al mismo tiempo. 

1 = Habilita la interrupción por colisión de bus SSP 

0 = Deshabilita interrupción por colisión de bus SSP 

R/W-0 R/W 0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 U-0 R/W 0 

OSFIE C2IE C1IE EEIE BCLIE ULPWUIE -- CCP2IE 

bit7 bit 0 



Registro PIE2 

(8Dh) 

ULPWUIE: Habilita la interrupción de bajo consumo al detectar flanco descendente en RA0 

1 = Habilita la interrupción  

0 = Deshabilita la interrupción 

CCPIE: Habilita interrupción del módulo CCP2 

1 = Habilita interrupción por CCP2 

0 = Deshabilita interrupción por CCP2 

R/W-0 R/W 0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 U-0 R/W 0 

OSFIE C2IE C1IE EEIE BCLIE ULPWUIE -- CCP2IE 

bit7 bit 0 



Registro PIR2 

(0Dh) 

OSCIF: bit que indica si se ha producido un fallo en el oscilador del sistema 
1 = Fallo en el oscilador externo. INTOSC pasa a ser el nuevo oscilador (se borra por 

software) 

0 = Oscilador externo en funcionamiento. 

C2IF: Flag que indica estado del comparador nº2 
1 = La salida del comparador 2 ha cambiado (se borra por software) 

0 = No hay cambio en la salida del comparador 2 

C1IF: Flag que indica estado del comparador nº1 
1 = La salida del comparador1 ha cambiado (se borra por software) 

0 = No hay cambio en la salida del comparador 1 
 

R/W-0 R/W 0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 U-0 R/W 0 

OSCIF C2IF C1IF EEIF BCLIF ULPWUIF -- CCP2IF 

bit7 bit 0 

       



Registro PIR2 

(0Dh) 

EEIF : bit que indica si se ha producido una escritura en la E2PROM 

de usuario 

1 = Se ha completado la escritura en la E2PROM de usuario 

0 = no se ha producido escritura en la E2PROM de usuario 

BCLIF: Flag que indica la colisión en el bus SSP  

1 = Se ha producido una colisión de bus SSP 

0 = No se ha producido colisión en el bus SSP 
 

R/W-0 R/W 0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 U-0 R/W 0 

OSFIF C2IF C1IF EEIF BCLIF ULPWUIF -- CCP2IF 

bit7 bit 0 

       



Registro PIR2 

(0Dh) 

ULPWUIF: bit que indica el estado de la interrupción de bajo consumo 

1 = Detectado flanco descendente de interrupción por RA0/ULPWU (debe borrarse por software) 

0 = no se ha detectado flanco por RA0/ULPWU 

CCPIF: Flag de interrupción del módulo CCP2 

Modo Captura:   

1= Se ha producido una captura de TMR1 

0= No se ha capturado el valor del TMR1 

Modo Comparación:  

1= El valor del Timer1 coincide con el valor del registro de comparación (debe borrarse por software) 

0 = El valor del Timer1 no coincide 

 

R/W-0 R/W 0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 R/W-0 U-0 R/W 0 

OSFIF C2IF C1IF EEIF BCLIF ULPWUIF -- CCP2IF 

bit7 bit 0 

   



Registro PCON  (8Eh) 

ULPWUE: Activación del “despertar”desde el modo SLEEP con bajo 

consumo mediante RA0 

1= Despertar en bajo consumo activado 

0 = Despertar del bajo consumo desactivado 

SBOREN Activación del BOR por software (Si BOREN<1:0> de la 

palabra de configuración = 01) 

1= BOR activado 

0 = BOR Desactivado 

U-0 U-0 R/W 0 R/W 1 U-0 U-0 R/W 0 R/W 0 

-- -- ULPWUE SBOREN -- -- #POR #BOR 

bit7 bit 0 

  



Registro PCON  (8Eh) 

#POR: Bit de estado Power-on Reset 

1= No se ha producido un Power-on Reset 

0 = Se ha producido un Power-on Reset 

#BOR bit de estado Brown-out Reset 

1= No se ha producido ninguna caída de tensión de Vdd  

0 = Se ha detectado una caída de tensión Vdd y se ha generado un RESET 

U-0 U-0 R/W 0 R/W 1 U-0 U-0 R/W 0 R/W 0 

-- -- ULPWUE SBOREN -- -- #POR #BOR 

bit7 bit 0 

  



Causa del RESET 
 Analizando los bits /TO y /PD del registro de STATUS y los bits 

/POR y /BOR del registro PCON. Durante la secuencia de 

arranque o inicio, haciendo un análisis de los mismos podemos 

averiguar la causa del RESET que la provocó. 

/POR /BOR /TO /PD Causas del Reset 

0 X 1 1 Conexión de alimentación Power–On Reset (POR) 

U 0 1 1 RESET al detectar caída de tensión Vdd (BOR) 

U U 0 U RESET por desbordamiento del WDT 

U U 0 0 Salida del modo SLEEP por desbordamiento del WDT 

U U U U Activación de la patilla RE3/MCLR (RESET externo) en el 

modo normal de ejecución 

U U 1 0 Activación de la patilla RE2/MCLR (RESET externo) en el 

modo SLEEP de bajo consumo (standbyte) 
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